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Module L298N
Moteur assurant la propulsion
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Le module est disposé dans le méme sens qu'il est installé a
des deux roues arriere de la
voiture Arduino

"
I'arriére de la voiture Arduino. Pour des raisons de
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simplification des connexions, nous utilisons les broches de
. sortie ENB, IN3 et IN4 qui correspondent a la sortie
S moteur de gauche

(Nous n'utilisons que la moitié du module L298N qui est prévu pour
controler 2 moteurs. Si vous installez un deuxieme moteur, vous

pourrez utiliser les broches de sortie ENA, IN1 et IN2 inutilisées.)



